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Opis

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU

I - OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

W zakres wyceny wchodza wszelkie prace przygotowawcze, prace remontowe, montaz urzadzen oraz instalacji.
Wycena obejmuje wszelkie elementy opisane w dokumentacji projektowej, niezbedne do wykonania przedmiotu zadania, w
szczegolnosci:

" Demontaz istniejacej instalacji PPOZ w bud. F (pozostatosci starego systemu);

" Montaz nowych czujek i gniazd pozarowych, oraz przyciskéw ROP i przewodow uniepalnionych;

" Podlaczenie sygnatow z centrali IGNIS do centrali INIM;

" Podlaczenie DSO do centrali INIM

" Podlaczenie centrali INIM do sieci central i przeprogramowanie istniejacych central

“Uruchomienie i pomiary linii dozorowych adresowych;

" Utylizacja zdemontowanych czujek izotopowych

" Sprawdzenie wszystkch linii glosnikowych i gtosniki systemu DSO i przywrdcic¢ ich sprawnos¢ (ciagtosé okablowania)
* System Kontroli Dostep SKD uzupetni¢ na portierni o elementy przedstawione w przedmiarze i uruchomic¢

Il - ZALOZENIA WYJSCIOWE KOSZTORYSOWANIA

1. Podstawa Prawna:

1.1 - Ustawa - Prawo zaméwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004r.

1.2 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslania
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow
prac projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym

1.3 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

2. Podstawa Rzeczowa Opracowania:

3. Zatlozenia Wyjsciowe:

3.1 - Jednostkowe naktady rzeczowe ustalono na podstawie

katalogow naktadéw rzeczowych oraz analizy indywidualnej.

3.2 - Ceny materiatléw wraz z kosztami zakupu - ceny rynkowe i srednie Sekocenbud | kw.2017r.
3.3 - Ceny sprzetu - ceny rynkowe i Srednie Sekocenbud | kw. 2017r.

3.4 - Ceny jednostkowe robét podstawowych okreslono na podstawie danych rynkowych,
publikacji cenowych Sekocenbud | kw. 2017r. oraz kalkulacji szczegétowej.

3.5 - Wartos¢ kosztorysowa robot obejmuje wartos¢ wszystkich materiatéw, urzadzen i
konstrukcji potrzebnych do zrealizowania przedmiotu zamoéwienia.

UWAGA:

1. Uzyte w niniejszej dokumentacji znaki towarowe, patenty lub informacje dotyczace pochodzenia zastosowanych w projekcie
urzadzen i wyrobéw, stanowia jedynie informacje dodatkowa w celu uscislenia parametréw technicznych urzadzen, materiatéw,
aparatury, elementéw wyposazenia itp., ktorych projektant nie mégt opisa¢ za pomoca wystarczajaco doktadnych parametréw
technicznych, (np. koniecznos¢ uzyskania wymaganych efektow eksploatacyjnych, uzytkowych lub zapewnienia wiasciwej
wspolpracy zaprojektowanych urzadzen). W takich przypadkach kazdorazowo poduszczac sie bedzie zastosowanie
zamiennikéw réwnowaznych. Projektant zachowuje przy tym prawo do okreslanie niezbednych warunkoéw takiej zmiany, przy
réwnoczesnej akceptacji ze strony Zamawiajacego.
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Nazwa elementu

Wartos¢ z
narzutami

SYGNALIZACJAPPOZ PARTER-Drukarnia

SYGNALIZACJAPPOZ IIPIETRO

SYGNALIZACJAPPOZ VPIETRO

SYGNALIZACJAPPOZ VIIPIETRO

SYGNALIZACJAPPOZ Bud.D

Sprawdzenia i pomiary

N OO B WIN|

System Kontroli Dostepu SKD IP, 1x Parter (Portiernia)
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Nr Podstawa Opis robot Jm | llosé
Kosztorys Instalacje PPOZ w bud. "F" Politechniki Rzeszowskiej

1 Element SYGNALIZACJA PPOZ PARTER - Drukarnia
1.1 |AL 1/401/1 Demontaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 16
1.2 |AL 1/402/1 Demontaz recznych ostrzegaczy pozaru, reczny ostrzegacz pozaru, przycisk typu konwencjonalnego

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 3
1.3 |KNR403/1115/1 |Demontaz przewoddw kabelkowych z listew elektroinstalacyjnych, taczny przekrdj zyt do 6’ mm2 m 80
1.4 |KNNR5/212/1  |Przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych, przekréj do 7,5'mm2. Przewdd

YnTKSYekw 1x2x0,8 m 80
1.5 |AL 1/403/2 Montaz gniazd pozarowych, samoczynnych ostrzegaczy pozarowych (czujek), w wykonaniu adresowym szt 16
1.6 |AL 1/401/1 Montaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu szt 16
1.7 |AL 1/402/2 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, Reczny ostrzegacz pozaru+obudowa ROP szt 3
2 Element SYGNALIZACJA PPOZ 1l PIETRO
21 |AL1/401/1 Demontaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 16
2.2 |AL1/402/1 Demontaz recznych ostrzegaczy pozaru, reczny ostrzegacz pozaru, przycisk typu konwencjonalnego

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 1
2.3 |KNR403/1115/1|Demontaz przewodow kabelkowych z listew elektroinstalacyjnych, taczny przekroéj zyt do 6’ mm2 m 90
24 |KNNR5/212/1  |Przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych, przekréj do 7,5'mm2. Przewdd

YnTKSYekw 1x2x0,8 m 90
2.5 |AL 1/403/2 Montaz gniazd pozarowych, samoczynnych ostrzegaczy pozarowych (czujek), w wykonaniu adresowym szt 16
2.6 |AL1/401/1 Montaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu szt 16
2.7 |AL 1/402/2 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, Reczny ostrzegacz pozaru+obudowa ROP szt 1
3 Element SYGNALIZACJA PPOZ V PIETRO
3.1 |AL 1/401/1 Demontaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 15
3.2 |AL 1/402/1 Demontaz recznych ostrzegaczy pozaru, reczny ostrzegacz pozaru, przycisk typu konwencjonalnego

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 1
3.3 |KNR403/1115/1 |Demontaz przewodéw kabelkowych z listew elektroinstalacyjnych, taczny przekroj zyt do 6’ mm2 m 120
3.4 |KNNR5/212/1 |Przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych, przekrdj do 7,5'mm2. Przewdéd

YnTKSYekw 1x2x0,8 m 120
3.5 |AL 1/403/2 Montaz gniazd pozarowych, samoczynnych ostrzegaczy pozarowych (czujek), w wykonaniu adresowym szt 15
3.6 |AL 1/401/1 Montaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu szt 15
3.7 |AL 1/402/2 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, Reczny ostrzegacz pozaru+obudowa ROP szt 1
4 Element SYGNALIZACJA PPOZ VII PIETRO
4.1 |AL 1/401/1 Demontaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 12
4.2 |AL 1/402/1 Demontaz recznych ostrzegaczy pozaru, reczny ostrzegacz pozaru, przycisk typu konwencjonalnego

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 2
4.3 |KNR403/1115/1 |Demontaz przewoddw kabelkowych z listew elektroinstalacyjnych, taczny przekréj zyt do 6'mm2 m 140
4.4 |KNNR5/212/1  |Przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych, przekroj do 7,5’ mm2. Przewod

YnTKSYekw 1x2x0,8 m 140
4.5 |AL 1/403/2 Montaz gniazd pozarowych, samoczynnych ostrzegaczy pozarowych (czujek), w wykonaniu adresowym szt 12
4.6 |AL 1/401/1 Montaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu szt 12
4.7 |AL 1/402/2 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, Reczny ostrzegacz pozaru+obudowa ROP szt 2
5 Element SYGNALIZACJA PPOZ Bud.D
5.1 |AL 1/401/1 Demontaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 26
5.2 |AL 1/402/1 Demontaz recznych ostrzegaczy pozaru, reczny ostrzegacz pozaru, przycisk typu konwencjonalnego

R=0,550 M=1,000 S=1,000 szt 1
5.3 |KNR403/1115/1 |Demontaz przewodow kabelkowych z listew elektroinstalacyjnych, taczny przekroj zyt do 6’ mm2 m 160
54 |KNNR5/212/1 |Przewody kabelkowe uktadane w listwach elektroinstalacyjnych, przekrdj do 7,5'mm2. Przewdéd

YnTKSYekw 1x2x0,8 m 160
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Nr Podstawa Opis robot Jm | llosé
5.5 |AL 1/403/2 Montaz gniazd pozarowych, samoczynnych ostrzegaczy pozarowych (czujek), w wykonaniu adresowym szt 26
5.6 |AL 1/401/1 Montaz czujek pozarowych, czujka izotopowa lub optyczna dymu szt 26
5.7 |AL 1/402/2 Montaz recznych ostrzegaczy pozaru, Reczny ostrzegacz pozaru+obudowa ROP szt 1
6 Element Sprawdzenia i pomiary
6.1 |AL 1/603/5 Uruchomienie i pomiary linii dozorowych adresowych, 24 adresy szt
6.2 |AL 1/604/1 Praca probna i testowanie systemu alarmowego, do 24 elementow liniowych szt
6.3 |Kalkulacja Sieciowanie centrali INIM w bud. F z pozostatymi w kompleksie przy W.Pola i potaczenie z DSO. (Podtaczenie

indywidualna |centrali INIM do sieci central i przeprogramowanie istniejacych central. Podtaczenie sygnatéw z centrali IGNIS
docentrali INIM. kpl 1
6.4 |Kalkulacja Utylizacja czujek izotopowych
indywidualna szt 85
6.5 |AL 1/404/12 Montaz dodatkowych urzadzen i elementéw SAP, Modut wejscia / wyjscia EM312SR INIM (dla podiaczenia
DSO) szt 2
6.6 |AL 1/604/5 Praca prébna i testowanie systemu alarmowego, 120 elementéw liniowych (sprawdzenie wszystkch linii
gtosnikowych i gtosniki systemu DSO i przywrdéci¢ ich sprawnosc¢ (ciggtos¢ okablowania) szt 1
7  |Element System Kontroli Dostepu SKD IP, 1x Parter (Portiernia)
7.1 |KNNR5/406/1 |Aparaty elektryczne, masa do 2,5’kg - Sterownik UNMFR3 szt 1
7.2 |KNNR5/301/2 |Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny, kotki plastikowe osadzane w cegle szt 2
7.3 |KNNRS5/404/5 |Tablice rozdzielcze i obudowy, obudowa do 0,1'm2, Obudowa OPU-4P szt 1
7.4 |KNNRS5/406/1 |Aparaty elektryczne, masa do 2,5'kg - Switch TPLink w szafie SD szt 1
7.5 |KNRAT-14 Montaz ztgcza RJ45 na skretce 4-parowej nieekranowanej UTP
0105/01 szt 2
7.6 |KNRAL-01 Uruchomienie systemu kontroli dostepu o 1 sterowniku (kontrolerze magistrali)
0306/01 szt 1
7.7 |KNRAL-01 Praca prébna systemu kontroli dostepu (proby pomontazowe) sterownika (kontrolera) magistrali
0307/02 szt 1
7.8 |KNRAL-01 Praca prébna systemu kontroli dostepu (proby pomontazowe) czytnika identyfikujgcego
0307/03 szt 1
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Zestawienie materiatow

Lp. Nazwa materiatu J.m. | llos¢
1.|Adapter Power injector szt 1
2.|czujka dymu optyczna ED100 szt 85
3.|Gniazdo czujkidymu EB0010 szt 85
4.|Kofki rozporowe plastykowe szt 4
5.|Modutwejscia/wyjécia EM312SR INIM szt 2
6./ Obudowa OPU-4P szt 1
7.|Przewoéd YnTKSYekw 1x2x0,8 m 613,6
8.|ROP adresowalny, z izolatorem zwaré szt 8
9. | Sterownik UNMFR3 szt 1

10.| Switch TL-SG1008D szt 1
11.|Ztacze RJ45 szt 2

Zestawienie robocizny

Lp. Nazwa zawodu J.m. llos¢
1.|Elektromontergrupall r-g 18,585
2.|Monterzy r-g 0,168
3.|Robotnicy r-g 512,9205

Razem (z doktadnoscia do zaokraglen): 531,6735

Zestawienie sprzetu

Lp. Nazwa sprzetu J.m. | llos¢é

1.|Przyrzady testujace i pomiarowe (zgodnie z wymaganiami producenta) m-g 475

Razem m-g (z dokladnoscia do zaokraglen): 4,75




